BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil pembahasan pada perancangan dan pengujian yang telah
dilakukan pada penelitian ini, maka dapat disimpulkan bahwa :

1. Alat.deteksi_dini kerusakan motor coveyor menggunakan metode Fuzzy

ogic berbasis Internetef.Things telah berhasil diimplementasikan.
ﬁﬁ -masing sensor telah dilakukan
sensar dengan alat ukur pembanding

sebesar 0.1 pada sensor suhu yang dipandingkan dengan thermogun, 9,2
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dan diperoleh selisih pembacaan

pada sensor getar yang dibandingk
sensor kecepatan yﬁiibaﬁgk N d

Hasil akurasi yang

Jengan acselerometer, dan 2,8 pada

ic pada alat
ar error sebesar
\ ah dibuat.

Berdasa keS|mpuIan dari penelltraasfang dlbuat terdapat bebrapa saran
untuk dike

1.  Menggan en ﬁﬁﬁ u H ANQ rendah untuk

meningkatka

deteksi dini kerus

6,7%) pada uji ¢

5.2

a mengurangi error dan juga mengubah peletakan

dari sensor untuk meningka ensitifitas pembacaan sensor.
2. Mengganti microcontro ke lebih baik agar keterbatass
microcontroller dalam memproseskemplekstte i program eratasi,
misalnya rasberry pi.
3. Kemudian untuk meningkatkan kemudahan monitoring dapat'menambahkan

media aplikasi android.

59



