BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Setelah dilakukan analisis dan menguji pada deteksi pengelasan robot

welding arc menggunakan Yolo V5, Penulis mendapatkan kesimpulan antara lain:

1 Penelitian ini berhasil membuat model deteksi defect hole dan

porosity meaggunakan algoritma CNN dengan arsitektur Yolo V5.
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5.2 Saran
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