BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan penelitian yang dilakukan selama proses analisis data,

perancangan, pembuatan dan pengujian alat ini, maka didapatkan berkesimpulan

sen g KUT:

Raspberry=pi._dapat epr jarak objek halangan dengan

menggunakan sensor-ultrasonie~dan buzzer. Sensor ultrasonic dapat
bekerja maksimal pada jarak dekat saja.
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ghasilkan akurasi seDe vl g 98- Sensor Ultrasonik HC-SR04
t emersiA;Riﬁ RNG dekat saja.
5.2 Saran

Penelitian pada“alat,in apatkan beberapa saran untuk pengembangan alat

agar mendapatkan hasil yangsopt aitu :
1. Sensor Ultrasonik RO4% memprediksi jarak objek halahgan

hanya bisa digunakan pad ak deka

2. Berdasarkan tahap evaluasi metode N.dapat mendapatkams@kurasi

85% sudah memiliki hasil yang baik, na proses training

memerlukan waktu yang lama. Oleh karena itu penggunaan GPU
serta RAM sangat berpengaruh terhadap kinerja fps.
3.  Kualitas kamera webcam usb yang dipakai dapat mempengaruhi

tingkat klasifikasi pada objek deteksi halangan.
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4.  Posisi Kamera dan sensor ultrasonic kurang maximal jika

menggunakan belt dibagian tubuh.
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